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STWIORB - specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych
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1. CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej DM-00.00.00 s3 wymagania ogdlne dotyczace
wykonania o odbioru robdt, ktére zostang wykonane w ramach inwestycji: PROJEKT
ZAGOSPODAROWANIA PLACU ZABAW | SIEOWNI POD CHMURKA PRZY ULICY TOKARSKIE] W
PtOCKU.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja techniczna stanowi cze$¢ dokumentacji przetargowej i nalezy jg stosowaé w zlecaniu i
wykonywaniu robét opisanych w 1.1

1.3. Zakres robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla
poszczegdlnych asortymentdw robdt opisanych w ponizszych specyfikacjach:

D-M.00.00.00 - Wymagania ogoélne

D-01.01.01 - Roboty pomiarowe

D-03.01.00 - Podbudowa z kruszywa tamanego

D-05.02.00 - Budowa nawierzchni poliuretanowej

D-05.03.03 - Budowa drég pieszych o nawierzchni mineralno-zywicznej

D-08.01.02 - Krawezniki i oporniki kamienne

D-10.01.01 - Elementy zagospodarowania terenu, sprzet zabawowy, sitowni, mata architektura
D-10.02.00 - Ogrodzenie

D-13.00.00 - Nowa szata roslinna

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.2. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robdét budowlanych, stuzgcy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzgcych w toku
wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i
projektantem.

1.4.3. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajgcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.

1.4.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.5. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.
1.4.6. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych
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robot w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zatgcznikdw. Wpisy w ksigzce obmiaréw
podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.7. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
1.4.8. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.9 Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.

1.4.10. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.

1.4.11. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.12. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.4.13. Przetargowa dokumentacja projektowa - dokumentacja, ktéra stuzy do opisu przedmiotu
zamoOwienia zgodnie z ustawg Prawo Zamdwien Publicznych.

1.4.14. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.15. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czesc terenu budowy.

1.4.16. Certyfikat zgodnosci - dokument wydany przez notyfikowang jednostke certyfikujaca,
potwierdzajgcy, ze wyrdb i jego proces wytwarzania sg zgodne ze zharmonizowang specyfikacjg
techniczng, a w przypadku wyposazenia sitowni plenerowych i urzadzen zabawowych dokument
wydany przez akredytowang jednostke certyfikujaca.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektows,
STWIORB i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzedne punktéw gtdwnych trasy oraz reperdw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety STWiORB.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje projektowa:




PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA PLACU ZABAW | SItOWNI POD CHMURKA
PRZY ULICY TOKARSKIEJ W PLOCKU

e Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktére stanowig przetargowa dokumentacje projektowg oraz
projektowg dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,
e Wykonawcy; wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projektowej, ktorg Wykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i STWiORB
Dokumentacja projektowa, STWIORB i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w chocéby
jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,0gélnych warunkach umowy”).
Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczern w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pis$mie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg projektowq i
STWIORB.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWiIORB bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw
i elementéw budowli muszg wykazywac zgodnosc¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub
STWIORB i wptynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang
zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

W czasie wykonywania robdét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajgc w ten sposdb bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni utworzenie trwatego ogrodzenia terenu budowy bez dostepu osdb trzecich.
Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzief i w nocy tych zapér i znakdw, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wurzadzenia zabezpieczajagce bedg akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego robaét.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robdt Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczgcych ochrony Srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen
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lub ucigzliwosci dla oséb lub ddébr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
e lokalizacje baz, warsztatéw, magazyndw, sktadowisk, ukopdéw i drég dojazdowych,
e $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
0 zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
0 zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
0 mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdéb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem osoéb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdét bedg miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw
na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwosc¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organéw administracji paristwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami,
a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych wtascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.
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W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia osdb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i s uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robdt przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposdb, aby budowa i jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caty czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktdre sg w jakikolwiek sposdb zwigzane
z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w
sposdb ciggly bedzie informowac Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac
kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki
wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z
wyjatkiem przypadkdéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczegdétowe informacje dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw jak réwniez odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego Zrédfa nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego Zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego Zrédta w sposdb ciggty spetniajg wymagania STWIORB w czasie realizacji robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktdrych zostaty zakupione,
to koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
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Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu
0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli
bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdziniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do robdt,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosci i byty dostepne do
kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ wykonywanych robot.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma byé utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentdéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac¢ lub wymieniaé sprzet niesprawny.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wtasciwosci przewozonych materiatéw.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosc
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektows,
wymaganiami STWIORB, poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usuniete przez
Wykonawce na wtasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany bfad okaze sie skutkiem btedu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic,
zamierzony sposéb wykonywania robdét, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantujgcy wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWiIORB oraz ustaleniami.
Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jako$c¢ robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtgczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazgdaé¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robdt z czestotliwosciag
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i STWiORB

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w STWiIORB, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIiORB, stosowaé¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury.

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktdre posiadaja:

e certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$é¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

0 Polskg Norma lub aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych

nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty s wymagane przez STWiORB, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajagce w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktdra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne,
dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez
przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawecy i Inzyniera/ Kierownika projektu.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

e date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

e date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,
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e date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci
i harmonograméw robot,

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementdw robot,

e przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

e uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

e daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

e zgtoszenia i daty odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbioréw robdt,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdét podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robdt,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,

e dane dotyczgce jakosci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,

e wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu robaét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy
robét.

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robdt. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiardw.
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych nastepujace dokumenty:
e pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

e protokoty przekazania terenu budowy,

e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
e protokoty odbioru robét,

e protokoty z narad i ustalen,

e korespondencje na budowie.

Dokumenty budowy bedg przechowywane przez Wykonawce w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie

w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowgq i STWiIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robét. Btedne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

Jedli STWIORB wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m?
jako dtugosé pomnozona przez sredni przekréj.

llosci, ktére majg by¢é obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami STWiORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

WSszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedy przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robdt.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w
formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiarow, ktérego wzoér zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiIORB, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbidr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwfocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego
robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robét dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakoniczenie robdt oraz gotowos$é do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczagc od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robédt i przyjecia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualne;j
oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowg i STWiORB.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robdt
uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych w
warstwie Scieralnej lub robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i STWIORB z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos$¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje projektowag podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowg, jesli zostata
sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczeg6towe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

13



PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA PLACU ZABAW | SItOWNI POD CHMURKA
PRZY ULICY TOKARSKIEJ W PLOCKU

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z STWIORB,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z STWIORB,

7. opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWIORB,

8. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

9. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWiORB
i w dokumentacji projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:
e robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

e warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
e wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
e podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
0 Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pézniej-szymi zmianami).
2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
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3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi
zmianami).
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D -01.01.01

ROBOTY POMIAROWE

Zawartosc:
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. CZESC OGOLNA

. MATERIALY

. SPRZET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PtATNOSCI

. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wyznaczenia sytuacyjnego
nawierzchni punktow wysokosSciowych w ramach inwestycji PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA PLACU
ZABAW | SILOWNI POD CHMURKA PRZY ULICY TOKARSKIEJ W PtOCKU.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jaki dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdot wymienionych w pkt. 1.1, zgodnie ze Specyfikacja D-M.00.00.00 -
Wymagania ogdlne.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt przy wyznaczeniu sytuacyjno-
wysokosciowym projektowanych nawierzchni i obejmuja:
e roboty pomiarowe sytuacyjno-wysokosciowe na terenie objetym opracowaniem na
powierzchni
~691 m2.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Okreslenia podane w niniejszej STWIORB s3 zgodne z obowigzujgcymi normami oraz
dokumentacjg projektowa.

1.4.2. Uprawniony geodeta - osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia zawodowe nadane zgodnie
z Ustawe z dnia 17.05.1989 r "Prawo Geodezyjne i Kartograficzne" z pdzniejszymi zmianami z zakresu
geodezji i kartografii, upowazniona przez Wykonawce,, do kierowania pracami i do wystepowania w
jego imieniu w sprawach dotyczgcych realizacji zamdwienia.

1.4.3. Inwentaryzacja powykonawcza - jest to geodezyjna dokumentacja wykonana i przekazana
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r.
przyjeta i zatwierdzona przez zasoby geodezyjne Starostwa Powiatowego.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg
Projektowg, STWIORB i poleceniami inspektora. Ogdélne wymagania dotyczgce robét podano w D-
M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 1.5.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu osi trasy i roboczych punktéw wysokosciowych wg zasad
niniejszej ST s3:

e paliki drewniane o Srednicy 5 + 8 cm i dtugosci 0,5+ 1,5 m,

*  stupki betonowe,

* farba chlorokauczukowa.

3. SPRZET

Roboty zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem punktéw gtdwnych oraz roboczych punktow
wysokosciowych beda wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz
okresleniem wysokosciowym powyzszych elementow wykonywane bedg specjalistycznym sprzetem
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geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robdt (teodolity lub tachimetry, dalmierze, tyczki, taty,
tasmy stalowe).
Sprzet pomiarowy powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe) mogg by¢ przewozone dowolnymi s$rodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien we wiasnym zakresie wykonac niezbedne
pomiary i obliczenia geodezyjne potrzebne do szczegétowego wytyczenia robdt budowlanych. Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktow i reperéw roboczych. Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach
Wykonawcy, nie mogg byé rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikdow pomiaréw przez Inspektora
Nadzoru. Punkty wierzchotkowe i gtéwne muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce ich
charakterystyke i potfozenie. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw
pomiarowych.

5.2. Sprawdzenie wyznaczania punktéw gtéwnych i punktéw wysokosciowych

Punkty te powinny by¢ stabilizowane przy uzyciu palikdw drewnianych lub stupkéw betonowych, a
takze dowigzane do punktdw pomocniczych. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét.
Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka dokfadnoscig, aby Sredni btad niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/ km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéow
panstwowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci Robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogélne poz. 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktdw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru Roboét
Wymagania ogolne dotyczgce obmiaru Robot podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 7.

7.2. Jednostki obmiarowe
Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) robdt pomiarowych przy wyznaczeniu nowych

nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT
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8.1. Ogdlne zasady odbioru Robét

Ogodlne zasady odbioru Robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 8.

Odbidr robot zwigzanych z wyznaczaniem nawierzchni nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiarow geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére wykonawca przedktada
inspektorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST 00. ,Wymagania ogdlne” poz. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
e wyznaczenie punktow gtéwnych i wysokosciowych,
e uzupetnienie dodatkowymi punktami,
e wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
e stabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowaniem
utatwiajgcym odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163 z pdzniejszymi

zmianami).
Instrukcja techniczna 0-1 Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 03.01.00

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO

Zawartosc:

. CZESC OGOLNA

. MATERIALY

. SPRZET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PtATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdét
wykonania nawierzchni mineralno-zywicznej, wchodzacej w zakres PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA
PLACU ZABAW | SIEFOWNI POD CHMURKA PRZY ULICY TOKARSKIEJ W PtOCKU.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jaki dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdot wymienionych w pkt. 1.1, zgodnie ze Specyfikacja D-M.00.00.00 -
Wymagania ogdlne.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB
Wykonanie robét wymienionych w pkt 1.1. obejmuje:
¢ wykonanie podbudowy z piasku kopanego o grubosci 10 cm stabilizowanego mechanicznie
pod nawierzchnie bezpieczng placu zabaw,
¢ wykonanie podbudowy o grubosci 15 cm z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
o uziarnieniu 31,5 - 63 mm pod nawierzchnie bezpieczng placu zabaw,
¢ wykonanie podbudowy o grubosci 5 cm z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
0 uziarnieniu 4 - 31,5 mm pod nawierzchnie bezpieczng placu zabaw,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajgcy na zageszczeniu kruszywa o dobranym
uziarnieniu przy optymalnej wilgotnosci.

Pozostate okreslenia stosowane w niniejszej STWIORB s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 1.4.

1.4.1. Okreslenie rodzaju robot wg wspdlnego stownika zaméwien
e CPV 45233200-1 Roboty w zakresie réznych nawierzchni;

e CPV 45233340-4 Fundamentowanie nawierzchni;

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robédt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowg, STWIORB i poleceniami inspektora. Ogdélne wymagania dotyczace robdét podano w D-
M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 1.5.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot wedtug niniejszej ST sa:
e piasek kopany,
e kruszywo tamane uzyskane, kruszywo jednorodne, bez zanieczyszczen i domieszek gliny.

2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug normy PN-B-06714/15 musi lezeé

pomiedzy krzywymi granicznymi. Krzywa uziarnienia kruszywa musi by¢ ciggta i nie moze
przebiegac od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gérnej na sgsiednich sitach. Wymiar
najwiekszych ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej
jednorazowo. Frakcje kruszywa przechodzace przez sito 0,075 mm nie powinny stanowic
wiecej niz 65% frakcji przechodzacej przez sito.
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3. SPRZET

Roboty mogg by¢ wykonane recznie lub przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego
zaakceptowanego przez inspektora nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za wybrang technologie
robot i sprzet. W obrebie systemu korzeniowego roboty wykonywac tylko recznie.

4. TRANSPORT

Materiaty do budowy przewozi sie wszystkimi $rodkami transportowymi dopuszczonymi do
wykonywania zamierzonych robot. Materiaty umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej
i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu
Wymagania ogdlne dotyczace transportu podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét
Ogdlne zasady wykonywania robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 5.

5.2. Zakres wykonywanych robét
Warstwy podbudowy z kruszywa famanego ufozona bedzie na wczesniej przygotowanej warstwie
odsgczajacej z piasku kopanego.

5.2.1. Przygotowanie podtoza

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny i miekkie miejsca podtoza oraz wszelkie powierzchnie
nieodpowiednio zageszczone lub wskazujgce odchylenia wysokoSciowe od zatozonych rzednych
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszanie, do
osiggniecia wilgotnosci optymalnej, powtdrnie wyréwnane i zageszczone. Podbudowa musi by¢
wytyczona w sposéb umozliwiajgcy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacjg Projektowq i wedtug
zalecen Inzyniera. Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbudowy musi byé wczesniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robét przez Wykonawce.

5.2.2. Profilowanie roztozonej warstwy

Przed zageszczeniem roztozong warstwe nalezy sprofilowa¢ do spadkdéw poprzecznych i pochylen
podtuznych wymaganych w Dokumentacji Projektowej. Profilowanie nalezy wykonac¢ ciezkim
szablonem lub réwniarky. W czasie profilowania nalezy wyréwnac lokalne wgtebienia. Mieszanka w
miejscach, w ktérych widoczna jest jej segregacja powinna by¢ przed zageszczeniem zastgpiona
materiatem o odpowiednich wtasciwosciach.

5.2.3. Zageszczenie wyprofilowanej warstwy

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystgpié¢ do jej zageszczenia
przez watowanie. Podbudowe z kruszywa tamanego nalezy zageszcza¢ walcami ogumionymi, walcami
wibracyjnymi i gtadkimi. Walcowanie powinno postepowaé stopniowo od krawedzi do $rodka
podbudowy przy przekroju daszkowym boiska. Jakiekolwiek nierownosci lub zagtebienia powstate w
czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnane przez spulchnianie warstwy kruszywa i dodanie lub
usuniecie materiatu az do otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcéw
podbudowa powinna by¢ zageszczona zageszczarkami ptytowymi matymi walcami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci Robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogélne poz. 6.
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6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Kontrola powinna dotyczy¢ prawidlowego wykonania poszczegdlnych elementéw, zgodnie
z dokumentacjg projektowg i ST. Kontrola polega na ocenie jakosci wykonanych robdt.
Z uwzglednieniem wszystkich w/w etapdw realizacji.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru Roboét
Wymagania ogolne dotyczgce obmiaru Robot podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 7.

7.2. Jednostki obmiarowe
Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) utozonej i zageszczonej warstwy podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru Robét

Ogdlne zasady odbioru Robdét podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, SWIORB i wymaganiami
Inspektora.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST 00. ,Wymagania ogdlne” poz. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
e transport materiatdéw przewidzianych do wykonania robét,

* roboty pomiarowe i przygotowawcze,

e roztozenie materiatu warstwami,

e zageszczenie poszczegdlnych warstw,

¢ wykonanie pomiarow i badan,

e uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-S-06102 Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

e PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

e PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartos$ci zanieczyszczen obcych.

* PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego.

* PN-B-06714/16 Kruszywo mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren.

e PN-B-06714/17 Kruszywo mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

e PN-B-06714/19 Kruszywo mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezwzgledna.

e PN-B-06714/26 Kruszywo mineralne. Badania. Oznaczanie zawartos$ci zanieczyszczen
organicznych.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 05.02.00

BUDOWA NAWIERZCHNI POLURETANOWEJ

Zawartosc:
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o

. CZESC OGOLNA

. MATERIALY

. SPRZET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PtATNOSCI

. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdét
wykonania nawierzchni mineralno-zywicznej, wchodzacej w zakres PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA
PLACU ZABAW | SIEFOWNI POD CHMURKA PRZY ULICY TOKARSKIEJ W PtOCKU.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jaki dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdot wymienionych w pkt. 1.1, zgodnie ze Specyfikacja D-M.00.00.00 -
Wymagania ogdlne.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB
Wykonanie robét wymienionych w pkt 1.1. obejmuje:

* Budowe nawierzchni bezpiecznej (poliuretanowej) na placu zabaw i pod urzgdzeniami sitowni
zewnetrznej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia poliuretanowa - nawierzchnia, ktérej warstwa jest wykonana z granulatu warstwy
bazowej SBR oraz warstwy wierzchniej EPDM .

Pozostate okreslenia stosowane w niniejszej STWIORB s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 1.4.

1.4.1. Okreslenie rodzaju robét wg wspodlnego stownika zaméwien
e CPV 45233200-1 Roboty w zakresie réznych nawierzchni;

e CPV 45233253-7 Roboty w zakresie nawierzchni bezpiecznych;

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowg, STWIORB i poleceniami inspektora. Ogdélne wymagania dotyczace robdét podano w D-
M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 1.5.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robdt wedtug niniejszej ST sa:

Nawierzchnia poliuretanowa na placu zabaw

Przewidziano zastosowanie nawierzchni bezpiecznej tj. antyposlizgowej, amortyzujgcej ewentualne
upadki a przy tym atrakcyjnej wizualnie (kolorowej) i tatwej do utrzymania w czystosci. W projekcie
przewidziano nawierzchnie gumowg, bezspoinowg, wykonywang bezposrednio na placu zabaw.
Powinna by¢ ona odporna na dziatanie zmiennych warunkow atmosferycznych, elastyczna, trwata i
przepuszczalna dla wody. Musi posiadac atest Polskiego Instytutu Higieny i certyfikat zgodnosci
potwierdzajgcy spetnianie wymogoéw bezpieczenstwa zawartych w: PN-EN 1177:2018-04, PN-EN
1176-1:2009, PN-EN 1176- 7:2009.

Nawierzchnia zbudowana jest z dwdch warstw granulatu gumowego. Spodnia warstwa nadaje
nawierzchni odpowiednig elastyczno$¢ i amortyzuje site upadku dziecka - sktada sie z granulatu
mogacego pochodzi¢ z recyklingu. Wierzchnia, nadajgca nawierzchni odpowiedni efekt wizualny,
wykonana jest z granulatu EPDM. Granulat tgczony jest za pomoca kleju poliuretanowego.

Grubos¢ wierzchniej warstwy EPDM to 15 mm, grubos¢ warstwy spodniej SBR to 25 (w przypadku
WSU do 1,6 m) i 45mm (w przypadku WSU do 2,1 m) oraz dostosowana do parametru wysokosci
swobodnego upadku podanego dla urzadzenia wokét ktérego nawierzchnia ma sie znajdowad.
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Dane dotyczgce granulatu wierzchniej warstwy EPDM
Typ materiatu: kauczuk EPDM
Frakcje: 1.0-3.5mm

Wiasciwosci fizyczne i chemiczne

Wytrzymatos¢ na rozcigganie: > 6,0 MPa, Norma: DIN 53 504
Wydtuzenie w chwili zerwania: > 700 lub > 600 % , Norma: DIN 53 504
Twardos¢: 60 + 5 lub 90 + 5 SheA, Norma: DIN 53 505

Gestos¢: 1,60 g/cm3, Norma: DIN EN 1183-1

Zawartos¢ kauczuku EPDM: > 20,0 %

Trwatos¢ koloru: 5 —4*, Norma: DIN EN 20105-A02

Pozostate:
Palnos¢: Dostepny w klasie Cfl —s1 Cfl —s1, Norma: DIN EN 13501-1
Ciezar nasypowy 1,0 — 3,5 mm: 620 g/dm3, Norma: DIN EN ISO 60

Dane granulatu warstwy bazowej SBR

Wiasciwosci fizyczne i chemiczne

Ciezar nasypowy: okoto 470 g/cm3

Zawartos$¢ popiotu: max. 50 %, Norma: PN-81 /C-04240
Analiza sitowa

Granulki ponizej 1,0 mm max. 1,0 %, Norma: PN-71 /C-04501
Granulki powyzej 4,0 mm max. 2,0 %, Norma: PN-71/C-04501
Pozostate

Ksztatt: Mieszanina roznych ksztattéw, czgsteczki szesciokatne
(kubiczne, heksagonaline).

Zamawiajacy nie dopuszcza uzycia nawierzchni wykonanej z elastycznych ptyt prefabrykowanych.
Nawierzchnia musi by¢ bezspoinowa. Dokumenty nawierzchni ktére naleizy dotaczy¢ do oferty
przetargowej:

¢ Autoryzacja producenta nawierzchni wystawiona na zadanie objetej przetargiem — w oryginale

e Atest PZH

* Sprawozdanie/raport z badan nawierzchni na H-krytyczna upadkéw (bezpieczna wysokosé upadku)

3. SPRZET

Roboty mogg by¢ wykonane recznie lub przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego
zaakceptowanego przez inspektora nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za wybrang technologie
robot i sprzet. W obrebie systemu korzeniowego roboty wykonywac tylko recznie.

4. TRANSPORT

Materiaty do budowy drég przewozi sie wszystkimi srodkami transportowymi dopuszczonymi do
wykonywania zamierzonych robot. Materiaty umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej
i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Wymagania ogdlne dotyczace transportu podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 5.

5.2. Zakres wykonywanych robét
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5.2.1. Podbudowa:

Podbudowa powinna by¢ sucha, szczepna, bez luznych i kruchych czgstek , ktére ostabiajg przyleganie
taki jak olej, ttuszcz, trawa, ziemia, farby, albo inne srodki zanieczyszczajgce. Poziom wilgoci nie moze
przewyzszy¢ 4% (mierzony z wyposazeniem CM) , ktéra odpowiada maksymalnej 75 % wilgotnosci
wzglednej stosownie do ASTM F 2170. Temperatura podbudowy musi mie¢ wartos¢ przynajmniej 3 °C
powyzej aktualnej temperatury punktu rosy.

5.2.2. Warunki niezbedne do prawidtowej instalacji nawierzchni

Podczas wykonywania prac, nalezy bezwzglednie przestrzega¢ aby wilgotnos¢ otoczenia oscylowata w
przedziale 40-90%, a temperatura podfoza powinna by¢ wyzsza o co najmniej 30C od panujacej w
danym miejscu temperatury punktu rosy.

5.2.3. Aplikacja systemu nawierzchnia placu zabaw

Podbudowe nalezy zaimpregnowaé impregnatem, przygotowang podbudowe poprzez natrysk lub
watkiem. Uwaga: Nalezy impregnowac tylko taka powierzchnie podbudowy, ktérg w ciggu nastepnych
8 godzin mozna przykryé warstwg nawierzchni. W przypadku przekroczenia tego czasu nalezy nanies¢
nastepng warstwe impregnatu, ktdra polepszy przyczepno$é. Z warstwy impregnatu powinien
odparowac rozpuszczalnik aby podtoze byto lepkie.

Granulat gumowy miesza sie z klejem uzywajac specjalnie zaprojektowanego miksera. Warstwa
bazowa uktadana jest recznie przy pomocy packi . Nalezy pozostawi¢ jg na okres wigzania systemu .
Chroni¢ przed uszkodzeniami i osobami postronnymi. Proces wigzania zalezy od temperatury i
wilgotnosci ale zazwyczaj trwa 12-18 godzin. Granulat EPDM i lepiszcze mieszaé nalezy uzywajgc
odpowiedniego miksera. Gérng warstwe wykonujemy takze recznie. W celu uzyskania prawidtowe;j
jakosci , jest wazne aby wykonac jg jednorodng, dobrze zageszczong. Nalezy odczekaé zeby warstwa
EPDM stwardniata. Proces wigzania zalezy od temperatury i wilgotnosci. Zabezpieczy¢ nawierzchnie
przed uszkodzeniami (np. ruch pieszy) do momentu zakonczenia reakcji wigzania.

Maksymalny odstep pomiedzy instalacjg elastycznej bazowej warstwy i gérnej wynosi 48 godzin. Gdy
warstwa EPDM jest zainstalowana po tym odstepie, nawierzchnia musi by¢é zaimpregnowana
ponownie impregnatem.

5.2.4. Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni
e Autoryzacja producenta nawierzchni wystawiona na zadanie objetej przetargiem — w

oryginale

* Atest PZH

* Sprawozdanie/raport z badan nawierzchni na H-krytyczna upadkéw (bezpieczna wysokosé
upadku)

5.2.5. Wymagania dotyczace wykonania prac nawierzchniowych
e Nawierzchnia moze by¢ instalowana jedynie przez autoryzowanego wykonawce o

kwalifikacjach potwierdzonych stosownym dokumentem wystawionym przez producenta
nawierzchni i dotyczgcym powyzszego zadania.

e Spetnianie wszystkich wymaganych minimalnych parametréw nawierzchni okreslonych w
opisie nalezy potwierdzi¢ stosownymi wiarygodnymi dokumentami, (np. Aprobata lub
Rekomendacja Techniczna ITB, karta techniczna producenta w oryginale) pozwalajgcymi na
ich weryfikacje.

e Nawierzchnia powinna posiada¢ aktualny Atest Higieniczny udokumentowany kopig
dokumentu potwierdzong za zgodnos¢

5.2.6.Sposdéb uzytkowania i konserwacji nawierzchni
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Nawierzchnie syntetyczne poliuretanowe sg nawierzchniami sportowymi i do tego celu powinny
stuzy¢. Powinny by¢ uzytkowane w obuwiu sportowym . Nie nalezy dopuszcza¢ do nadmiernego
zabrudzenia nawierzchni piaskiem, ktéry powoduje nadmierne zuzycie nawierzchni. Unika¢ zabrudzen
olejem, emulsjg asfaltowg oraz innymi Srodkami chemicznymi powodujgcymi odbarwienie
nawierzchni. Nie dopuszczac¢ do jazdy na rolkach, rowerach , motorach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci Robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogélne poz. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Kontrola powinna dotyczy¢ prawidlowego wykonania poszczegdlnych elementéw, zgodnie
z dokumentacjg projektowg i ST. Kontrola polega na ocenie jakosci wykonanych robdt.
Z uwzglednieniem wszystkich w/w etapdw realizaciji.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru Robot
Wymagania ogdlne dotyczgce obmiaru Robdét podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 7.

7.2. Jednostki obmiarowe
Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego podtoza nawierzchni
bezpiecznej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru Robét

Ogodlne zasady odbioru Robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SWIORB i wymaganiami
Inspektora.

8.2. Sposdb przeprowadzenia odbioru nawierzchni
e Nawierzchnia powinna mieé¢ grubo$¢ odpowiednia do wysokosci swobodnego upadku z

urzadzenia.

e Powinna posiada¢ jednorodng fakture zewnetrzng oraz kolor zgodnie z projektem
zagospodarowania terenu.

e Granulat EPDM powinien by¢ trwale zwigzany z klejem.

e Wierzchnia warstwa nawierzchni bezpiecznej powinna pokrywaé uktadane wokdt nawierzchni
obrzeza betonowe.

e  Wykonawca powinien przedtozy¢ komplet dokumentéw odbiorowych dotyczacych
nawierzchni.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST 00. ,Wymagania ogdlne” poz. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
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transport materiatéw przewidzianych do wykonania robdt,
przygotowanie podtoza pod nawierzchnig,

przygotowanie materiatow,

wykonanie odpowiednich warstw nawierzchni bezpiecznej,

przeprowadzenia badania wtasciwosci amortyzacji nawierzchni po jej wykonaniu.

uporzadkowanie miejsca po przeprowadzeniu robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Aprobata techniczna
PN-EN 1176-7:2009
PN-EN 1177:2018-04
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 05.03.03

BUDOWA DROG PIESZYCH O NAWIERZCHNI MINERALNO-ZYWICZNEJ

Zawartosc:
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1. CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdét
wykonania nawierzchni mineralno-zywicznej, wchodzacej w zakres PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA
PLACU ZABAW | SIEFOWNI POD CHMURKA PRZY ULICY TOKARSKIEJ W PtOCKU..

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jaki dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdot wymienionych w pkt. 1.1, zgodnie ze Specyfikacja D-M.00.00.00 -
Wymagania ogdlne.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB

Wykonanie robét wymienionych w pkt 1.1. obejmuje:
* Budowe drég o nawierzchni mineralno-zywicznej.
* Naprawy wykonywane w okresie gwarancyjnym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia mineralno-zywiczna - nawierzchnia, ktérej warstwa Scieralna jest wykonana z kruszywa
grysowego i spoiwa stuzgcego do wigzania sktadnika mineralnego.

Pozostate okreslenia stosowane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 1.4.

1.4.1. Okreslenie rodzaju robot wg wspdlnego stownika zaméwien
e CPV 45233200-1 Roboty w zakresie réznych nawierzchni;

e CPV 45233340-4 Fundamentowanie $ciezek ruchu pieszego;
e (CPV 45233253-7 Roboty w zakresie nawierzchni drdg dla pieszych;
e (CPV 45233260-9 Drogi piesze;

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowg, STWIORB i poleceniami inspektora. Ogdélne wymagania dotyczace robdét podano w D-
M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 1.5.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robdt wedtug niniejszej ST sa:
e Spoiwo stuzgce do wigzania sktadnika mineralnego - (zywica + utwardzacz) wedtug

technologii wybranego producenta lub réwnowazinej
e Kruszywo tamane (frakcja 0-4 mm)
e Kruszywo tamane (kliniec 4-22mm lub 4-31,5mm)
e Piasek kopany - warstwa odsgczajgca
*  Obrzeze betonowe 6x25x100 cm
* Beton B15
*  Woda

Wiasciwosci kruszywa
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Wymagania
Kruszywa 5015
L Wyszczegdlnienie naturalne Kruszywa tamane Zuzel Badania
- wtasciwosci Podbudowa wedtug
zasad pomoc zasad pomoc zasad pomoc
nicza nicza nicza nicza nicza nicza
1 Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075| od 2 do od 2 do 12 od 2 do 0d2do12 lod2do 10! od 2 do 12 PN-B-06714 -15
mm, % (m/m) 10 10
2 Zawartosé nad.ziarr\a(% (m/m), nie 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714 -15
wiecej niz
3 Zawartos¢ ziarn nlt.efor{em.lj\ych 35 45 35 40 ) ) PN-B-06714 -16
%(m/m), nie wiecej niz
4 .Zawartosc zanieczy.szczc.en o 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481
organicznych, %(m/m), nie wiecej niz
Wskaznik piaskowy po piecio-
5 |krotnym zageszczeniu metodg | lub Il od ;g do| od ;8 do | od ;g do od 30 do 70 - - BN-64/8931 -0
wg PN-B-04481, %
Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) $cieralnos¢ catkowita po petnej 35 45 50 05 40 50
6 liczbie obrotdw, nie PN-B-06714 -42
wiecej niz
b) $cieralno$é czesciowa po 1/5 30 40 33 53 30 35
petnej liczby obrotdéw, nie wiecej niz
7 |Nasigkliwosé, %(m/m), nie wiecej niz 2,5 4 3 5 6 8 PN-B-06714 -18
Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25
8 cyklach zamrazania, %(m/m), nie 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714 -19
wiecej niz
9 Rozpad krzemianowy i zelazawy ) ) ) ) 1 3 PN-B-06714 -37
tacznie, % (m/m), nie wiecej niz PN-B-06714 -39
Zawartos¢ zwigzkow siarki w
10 przeliczeniu na SO3, %(m/m), nie 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714 -28
wiecej niz
Wskaznik nosnosci wnos mieszanki
1 kruszywa, %, nl.e mniejszy niz: 60 60 60 PN-S-06102
a) przy zageszczeniu Is > 1,00 80 80 80
b) przy zageszczeniu ls > 1,03 120 120 120

2.1. Kruszywo tamane 0-4 mm
Kruszywo tamane o frakgcji ziaren od 0-4 mm

Skfad ziarnowy — zgodny z wymaganiami norm.

Nasigkliwos¢.
Mrozoodpornosé.

Ksztatt ziaren nieksztattnych.

Zawartosc¢ zanieczyszczen obcych 0%.

2.1.1. Wady niedopuszczalne

Nieprawidtowa frakcja.

Wystepowanie zanieczyszczen obcych.

Niezgodnos¢ z norma.
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2.1.2. Transport
Transport luzem, z zabezpieczeniem przed pyleniem i wysypywaniem.

2.2. Spoiwo stuzgce do wigzania sktadnika mineralnego
Specjalne spoiwo (zywica + utwardzacz) wedtug technologii wybranego producenta lub réwnowaznej.

2.2.1. Wady niedopuszczalne
e Nieprawidtowy sktad i proporcje.
¢ Wystepowanie zanieczyszczen obcych.
¢ Niezgodnosc¢ z aprobatg techniczna.

2.2.2. Transport
W opakowaniach producenta

2.3. Kruszywo tamane (kliniec 4-22mm lub 4-31,5mm)
e Kliniec kamienny frakcja 4-22 mm, dopuszczalna frakcja 4-31,5 mm

e Sktad ziarnowy — zgodny z wymaganiami norm.
e Nasigkliwos¢ 0 - 0,9%.

e Mrozoodpornosé 0 - 0,8%.

e Ksztatt ziaren nieksztattnych 0 - 5%.

e Zawartos$¢ zanieczyszczen obcych 0%.

2.3.1. Wady niedopuszczalne
¢ Nieprawidtowa frakcja

e Wystepowanie zanieczyszczen obcych,
e Niezgodnos¢ z normg

2.3.2. Transport
Transport luzem, z zabezpieczeniem przed pyleniem i wysypywaniem.

2.4. Obrzeze betonowe
e Obrzeza: wymiary 6x25x100 cm, szare.

2.4.1. Wady niedopuszczalne
e Uszkodzenia mechaniczne.

2.4.2. Transport
Transport na paletach

2.5. Beton B-15
e Sktad zgodny z normg dla betonéw zwyktych.

¢ Konsystencja gesto plastyczna.

2.5.1. Wady niedopuszczalne
* Nieprawidtowy skfad.

¢ Wystepowanie zanieczyszczen obcych.
e Niezgodnos¢ z norma.

2.5.2. Transport
Transport w betoniarce.
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2.6. Piasek kopany
e Frakcja 2-4 mm.

e Sktad ziarnowy: >90 % ziarn kwarcytowych.

e Ksztatt ziaren: kuliste, regularne, owalne.

e Zawartos$¢ pytéw mineralnych; 0,5%.

e Zawartos$é zanieczyszczen obcych i organicznych — 0%.
e Zawartosé zwigzkow siarki 0 — 0,0005%.

2.6.1. Wady niedopuszczalne
* Nieprawidtowa frakcja.
¢ Wystepowanie zanieczyszczen obcych.
e Niezgodnos¢ z norma.

2.6.2. Transport
Transport luzem, z zabezpieczeniem przed pyleniem i wysypywaniem.

2.7. Cement
e Klasa 35.

e Sktad cementu powinien odpowiadac normie PN-EN 197-:2002. PN-S-10040:199.

2.7.1. Wady niedopuszczalne
* Nieprawidtowy skfad.

¢ Wystepowanie zanieczyszczen obcych.
e Niezgodnos¢ z norma.

2.7.2. Transport
Transport w workach.

2.8. Woda
Woda powinna odpowiadaé wymaganiom PN-88/B-32250. Zaleca sie stosowanie wody wodociggowej
pitnej. Stosowanie jej nie wymaga przeprowadzenia badan.

2.9.Kontrola jakosci
Z kazdej partii materiatow, nalezy pobrac¢ losowo, metodg na sSlepo prébki i stwierdzi¢ ich zgodnosc
z wymaganiami ST i normami odpowiednimi dla poszczegdlnych materiatéw.

3. SPRZET

Roboty mogg by¢ wykonane recznie lub przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego
zaakceptowanego przez inspektora nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za wybrang technologie
robot i sprzet. W obrebie systemu korzeniowego roboty wykonywac tylko recznie.

4. TRANSPORT

Materiaty do budowy drég przewozi sie wszystkimi srodkami transportowymi dopuszczonymi do
wykonywania zamierzonych robdt. Materiaty umiesci¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej
i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu
Wymagania ogdlne dotyczgce transportu podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 4.
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4.2.2. Transport kruszywa i cementu

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportowymi oraz sktadowacé je w warunkach
zabezpieczajgcych przed rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.

Cement mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportowymi oraz sktadowac¢ go w warunkach
zabezpieczajgcych przed wilgocig, rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot
Ogdlne zasady wykonywania robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt
uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich beda roboty drogowe. Wykonawca jest obowigzany
dostarczy¢ na teren inwestycji tyle materiatu ile jest w stanie wykorzysta¢. Pozostata czes¢ materiatu
powinna by¢ w odpowiedni sposdb zabezpieczona. O miejscu i warunkach sktadowania Wykonawca
informuje inspektora nadzoru.

5.3. Termin wykonania robot

Musi by¢ zsynchronizowany z wykonaniem innych prac budowlanych przewidzianych zadaniem
inwestycyjnym. Czas wigzania warstwy wierzchniej od 60 minut do 8 godzin, w zaleznosci od
temperatury i wilgotnosci. Przy temperaturze 15°C wynosi 8 godzin, przy czym nawierzchnia nadaje
sie do chodzenia. Po 1-3 dniach moze przenosi¢ catkowite obcigzenie.

5.4. Zakres prac

5.4. Wykonanie koryta
e Odspojenie gruntu ze ztozeniem urobku na odktad.

e Profilowanie dna koryta z mechanicznym zageszczaniem.
¢ Uformowanie poboczy z wyréwnaniem do wymaganego profilu.
e Mechaniczne zageszczenie poboczy.

5.4.2. Ustawienie obrzezy betonowych
e Rozscielenie podsypki piaskowej z piasku grubego.
*  Przygotowanie masy betonowej do wykonania oporu.
e Ustawienie obrzezy i wyregulowanie wedtug osi podanych punktéw wysokos$ciowych.
e Wykonanie oporu.
¢ Wypetnienie spoin zaprawg cementowa.
e Zasypanie zewnetrznej Sciany obrzezy ziemig i ubicie.

5.4.3. Wykonanie warstwy odcinajacej
e Uzupetnienie wyréwnania podtoza.
e Rozscielenie warstwy piasku grubego i doprowadzenie do wymaganego profilu.
e Mechaniczne zageszczenie warstwy odcinajgce] z polewaniem woda.

5.4.4. Wykonanie nawierzchni mineralno-zywicznej
e Rozscielenie na wyprofilowanym podsypki piaskowe;j.
e Zageszczenie podsypki wibratorem.
e Utozenie podbudowy z kruszywa z ustabilizowaniem.
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* Roztozenie warstwy klinujgcej z zageszczeniem i ustabilizowaniem.

¢ Wykonie spoiwa poprzez wymieszanie komponentéw w odpowiednim stosunku wagowym.

¢ Wymieszanie masy z kruszywem w mieszarce z wymuszonym mieszaniem zarobu.

e Wylanie warstwy wierzchniej z zacieraniem.

¢  Wykonanie dylatacji. Nawierzchnia mineralno-zywiczna wymaga wprowadzenia dylatacji, z
uwagi na zmienng, nieznaczng kurczliwos$¢ w okresie zimy i lata. Powierzchnie dylatowane do
25 m2, dylatacje poprzeczne w odlegtosci co 5 m. Gteboko$¢ szczelin dylatacyjnych min. 50%
grubosci gornej warstwy.

e Kontrola jakosci nawierzchni i sprawdzenie spadkéw nawierzchni.

5.5. Wady niedopuszczalne w trakcie wykonania prac budowlanych
¢ Niezgodnos¢ wykonania prac budowlanych z dokumentacjg i technologia.
e Niezgodne z projektem trasowanie drég.
* Nieodpowiednie zageszczenie warstw podbudowy.
e Nieréwnosci nawierzchni.
¢ Nieodpowiednie wyprofilowanie spadkéw nawierzchni.
e Nieprawidtowe dylatacje.
* Nieuprzatniecie terenu z resztek po wykonaniu prac.

5.6. Ocena wynikoéw
Jako$¢ wykonanych robdt nalezy uznaé za zgodne z zasadami jezeli nie stwierdzono wad
niedopuszczalnych wg zasad opisanych wyzej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot
Kontrola powinna dotyczy¢ prawidlowego wykonania poszczegdlnych elementéw, zgodnie

z dokumentacjg projektowg i ST. Kontrola polega na ocenie jakosSci wykonanych robdt.
Z uwzglednieniem wszystkich w/w etapdw realizacji.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru Roboét
Wymagania ogolne dotyczgce obmiaru Robot podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 7.

7.2. Jednostki obmiarowe
Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego podtoza, wykonanej
i odebranej podsypki oraz wykonanej nawierzchni z kostki granitowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru Robot

Ogdlne zasady odbioru Robdét podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, SWIORB i wymaganiami
Inspektora.
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Sposob przeprowadzenia odbioru nawierzchni:

Nawierzchnia powinna mieé¢ jednakowg grubos$¢ zgodng z dokumentacjg projektowg. Powinna
posiada¢ jednorodng fakture zewnetrzng oraz jednolity kolor. Warstwa uzytkowa powinna byc
zwigzana na trwate z podbudowg. Nie nalezy zwiekszaé grubosci warstwy gornej. Catos¢ musi byc
przepuszczalna dla wody. To jest naturalng cechg nawierzchni. Powstate tgczenia (wynikajgce z
technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi, bez uskokdédw utrudniajgcych pdiniejsze
uzytkowanie.

8.2. Odbidr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Roboty zwigzane z wykonaniem podsypki nalezg do robdt ulegajacych zakryciu. Zasady ich odbioru sg
okreslone w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST 00. ,Wymagania ogdlne” poz. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatnos¢ za ilos¢ wykonanych jednostek obmiarowych wymienionych w pkt. 7 nalezy przyjmowaé na
podstawie
obmiaru i oceny jakosci wykonanych Robdt.
Cena wykonania korytowania i profilowania podtoza obejmuje:

* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e korytowanie reczne podtoza gruntowego

e profilowanie dna koryta lub podtoza,

e zageszczenie podtoza

e utrzymanie koryta lub podtoza,

e przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
Cena wykonania 1 m2 nawierzchni mineralno-zywicznej, obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e oznakowanie robét,

e dostarczenie materiatow,

¢ wykonanie podsypki,

e utozenie nawierzchni zywicznej,

e wypetnienie spoin,

e pielegnacje nawierzchni.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e BN-80/6775-03 Elementy. drdg ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza
chodnikowe

e BN-84/6774-02-Kruszywo mineralne >Kruszywo famane do nawierzchni drogowych

e BN-80/6775-03 Elementy. drdg ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza
chodnikowe

e PN-84/6774-04-Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

e PN-90/B-30000 Cement portlandzki

* PN-EN 206-1:2003 Beton

* PN-88/B-2250 Woda do betonu i zapraw

* Aprobata techniczna IBDiM nr AT/2006-03-1138

e Atest higieniczny PZH nr HK/B/0275/01/2010
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10.1. INNE PRZEPISY

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003r Nt 207, poz.
2016 z pdzniejszymi zmianami.

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r nr 92 poz 881)
Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002r, nr 166 poz. 1360 z pdzniejszymi zmianami.
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdét
zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych w ramach PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA PLACU
ZABAW | SILOWNI POD CHMURKA PRZY ULICY TOKARSKIEJ W PtOCKU.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi podstawe opracowania zlecaniu i realizacji robdét w
ramach zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
ustawieniem obrzezy betonowych :

e obrzeza betonowe 6x25x100 cm wraz z wykonaniem tawy betonowej;

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza betonowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robédt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowg, STWIORB i poleceniami inspektora. Ogdélne wymagania dotyczace robdét podano w D-
M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 2.1.

2.2 Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymi do wykonania obrzezy betonowych s3a:
* obrzeza odpowiadajgce wymaganiom BN-66/6775-01,
e piasek na podsypke,
e cement do podsypki cementowo-piaskowej i zaprawy,
e woda,
e beton do wykonania faw.

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne

2.3.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Jak w punkcie 1.3 i zgodnie z dokumentacja. Ze wzgledu na duzg krzywizne okraweznikowania
dopuszcza sie ciecie obrzeza na mniejsze elementy, umozliwiajgce odtworzenie
projektowanego przebiegu.

2.3.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy
Dopuszczalne odchytki wymiardéw obrzezy podano w tablicy 1.
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Tablica 1. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy betonowych.

Rodzaj wymiaru Gatunek 1
I +8
b, h +3

2.3.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy
Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, pekniec i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.

Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementdw nie powinny
przekraczac¢ wartosci podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielko$¢ wad i
Rodzaj wad i uszkodzen uszkodzen
Gatunek 1
Wklestos¢ lub wypuktosé powierzchni i krawedzi w mm 2
Szczerby ograniczajgcych powierzchnie gérne (Scieralne) niedopuszczalne
. . Ograniczajac pozostate powierzchnie:
i uszkodzenia .
krawedzi Ilc%t’)a, max 2
i narozy dtugos¢, mm, max 20
gtebokos¢, mm, max 6

2.3.4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych
o0 wymiarach co najmniej: grubos¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dtugos¢ minimum 5 cm wieksza niz
szerokosc¢ obrzeza.

2.4.5. Beton i jego sktadniki
Do produkcji obrzezy nalezy stosowac¢ beton wedtug PN-B-06250, klasy B 25 i B 30.

2.5. Materiaty na tawe i do zaprawy

Na podsypke cementowo-piaskowg i do zapraw nalezy stosowa¢ mieszanke:
- piasku naturalnego spetniajgcego wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113,
- cementu 32,5 spetniajgcego wymagania PN-EN 197-1,

- wody odmiany 1 odpowiadajgcej wymaganiom PN-88/B-32250.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania ogdlne dotyczgce sprzetu podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 3.
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3.2. Sprzet do ustawiania kraweznikow

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:

- mtoty oraz inny sprzet do usuniecia uszkodzonych obrzezy oraz taw betonowych

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratoréw ptytowych, ubijakéow recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Wymagania ogdlne dotyczgce transportu podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przewozone dowolnymi sSrodkami transportu po osiggnieciu
przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinien sie odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny byc
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét
Ogodlne zasady wykonywania robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna
wykopu konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie faw

tawe betonowg pod kraweznik nalezy wykonaé z betonu klasy B - 10 C 12/15 odpowiadajgcemu
normie PN — 88/B- 06250 ,Beton zwykty” o przekroju wg rysunku zamieszczonego w dokumentacji
projektowe;j.

5.4. Ustawienie obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i ze Swiattem
(odlegtoscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.

Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypetni¢ je piaskiem lub zaprawg
cementowo-piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢é wodg. Spoiny
muszg by¢ wypetnione catkowicie na petng gtebokosé.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
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Ogodlne zasady kontroli jakosci Robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania materiatéw przeznaczonych
do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan

Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie
z wymaganiami tablicy 2. Pomiary dtugosci i gtebokosci uszkodzen nalezy wykonaé za pomoca
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnos$cig do 1 mm .

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnosciag do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1.

Sprawdzenie katow prostych w narozach elementédw wykonuje sie przez przytozenie katownika do
badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

Badania pozostatych materiatéw powinny obejmowaé wszystkie wtasciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robét
W czasie robdt nalezy sprawdzac wykonanie:
a) koryta pod tawe - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (tawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,
c) tawa - Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niwelets.
Dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ £ 1 cm na kazde 100 m tawy.
d) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy
dopuszczalnych odchyleniach:

¢ linii obrzeza w planie, ktére moze wynosié¢ £ 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza;

e niwelety gdrnej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m dtugosci
obrzeia;

e wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktore powinno wykazywac catkowite
wypetnienie;

* badanej spoiny na petng gtebokosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru Roboét
Wymagania ogolne dotyczgce obmiaru Robot podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 7.

7.2. Jednostki obmiarowe
Jednostkg obmiarowg jest m (metr) wykonanego obrzeza betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru Robét

Ogdlne zasady odbioru Robdét podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, SWIORB i wymaganiami
Inspektora.

8.2. Odbidr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
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¢ wykonanie koryta pod tawe,
* wykonanie tawy,
¢ wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST 00. ,Wymagania ogdlne” poz. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m obrzeza betonowego obejmuje:
* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
e wykonanie wykopu pod tawe,
¢ wykonanie fawy,
e ustawienie obrzezy na podsypce,
e wypetnienie spoin,
e zasypanie zewnetrznej Sciany kraweznika gruntem i ubicie,
e przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

. PN-B-06250 Beton zwykty

. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

. BN-80/6775- 03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic, parkingow
i torowisk tramwajowych. Wspdélne wymagania i badania

9. BN-80/6775- 03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic, parkingow
i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza..

ONOO UL B~ WN B
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1.CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdét
wykonania  elementdow  zagospodarowania terenu, wchodzacej w ramach  PROJEKT
ZAGOSPODAROWANIA PLACU ZABAW | SILOWNI POD CHMURKA PRZY ULICY TOKARSKIEJ W PtOCKU.

1.2 Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jaki dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdot wymienionych w pkt. 1.1, zgodnie ze Specyfikacja D-M.00.00.00 -
Wymagania ogdlne.

1.3 Zakres robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem prac:
e mata architektura,
* urzadzenia zabawowe,
e urzadzenia sifowni zewnetrzne;j.
Zakup urzadzen przeznaczonych do montazu nalezy do Wykonawcy w ramach ceny kontraktowej.

1.4. Okreslenie podstawowe
Okreslenia stosowane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg
Projektowg, STWIORB i poleceniami inspektora. Ogdélne wymagania dotyczgce robét podano w D-
M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 1.5.

2. MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 2.1.

2.2 Beton i jego sktadniki

Do fundamentéw betonowych dla urzadzen zabawowych i matej architektury nalezy stosowaé beton
klasy C16/20. Dla fundamentdow betonowych urzadzen sitowni nalezy stosowac beton klasy C20/25
wg PN-EN 206- 1:2003. Do betonu powinien by¢ stosowany cement powszechnego uzytku klasy 32,5,
wg PN-EN 197- 1:2002. Kruszywo do betonu (piasek, zwir, grys, mieszanka z kruszywa naturalnego
sortowanego, kruszywo tamane) powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620:2004 i PN-EN
12620:2004/AC:2004. Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004.

2.3. Mata architektura
tawka z podtokietnikami
e tawki z podtokietnikami - 4 szt. - zgodnie z dokumentacjg projektowga (parametry minimalne:
182/61,5 cm, wysoko$¢ z oparciem h=8), Materiat: stelaz tawki ze stopu aluminium,
podtokietniki - stal ocynkowana ogniowo malowana proszkowo, zabezpieczona przed korozja.
Elementy drewniane: debowe drewno lite, impregnowane ci$nieniowo, zabezpieczone
Srodkiem konserwujgcym. Montaz w gruncie na fundamencie betonowym.
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Kosze na odpady
e Kosze na odpady - 3 szt. - zgodnie z dokumentacjg projektowg (parametry minimalne:
35,5/57 c¢cm, h=107,5 cm), Materiat: ocynkowana ogniowo stalowa konstrukcja nosna
powleczona piecowym lakierem proszkowym, pokryta z zewnatrz szczeblinami z debowego
litego drewna, popielniczka, wktadany pojemnik z blachy ocynkowanej; zamykane drzwi
otwierane w bok. Montaz: kotwienie do fundamentu betonowego.

Stojaki na rowery
e Stojaki na rowery - 2 szt. zgodnie z dokumentacjg projektowa (parametry minimalne: 80 cm,
h=100,5 cm); materiat: stalowa konstrukcja ocynkowana ogniowo powlekana piecowym
lakierem proszkowym. Montaz: kotwienie pod nawierzchnie niewidocznymi $rubami.
Montowac przed natozeniem warstwy nawierzchni zwirowo-zywicznej.

Tablica informacyjna z regulaminem placu zabaw
e Tablica informacyjna - 1 szt. - z regulaminem placu zabaw i sitowni zewnetrznej, zgodnie z rys.
A-3.4 (parametry minimalne: 10 x 112 cm, h=206 cm; materiat: stalowa konstrukcja
ocynkowana ogniowo, powlekana lakierem proszkowym. Wydruk na folii odpornej na UV,
naklejonej na cynkowang blache stalowa. Montaz: kotwienie srubami pod nawierzchnie, do
fundamentu.

UWAGA:
Urzadzenia matej architektury muszg posiada¢ odpowiednie atesty i certyfikaty bezpieczenstwa oraz
odpowiada¢ odpowiednim normom (PN-EN 1176-1:2017-12; PN-EN 1176-7:2009). Do mocowania
urzadzen matej architektury w podtozu nalezy stosowac fundamenty w formie klockdw betonowych o
wymiarach:

e tawka z podtokietnikami - dwa fundamenty - 40 x 40 x 40 cm,

e kosz na odpady -20x20x20cm,
e stojak narowery - 35 x 35 x 87 cm,
e tablica informacyjna - 40 x40 x 95 cm,

z betonu klasy podanej w projekcie, ktore bedg przygotowywane na miejscu montazu.

2.4. Urzadzenia zabawowe na palcu zabaw
¢ hustawka - bocianie gniazdo - 1 szt. (parametry minimalne: 305x179 cm, h=260 cm, wymiar
siedziska: $rednica 120 cm) materiat: stalowa konstrukcja, powlekana lakierem proszkowym,
tancuch nierdzewny, liny zbrojone. Montaz: kotwienie Srubami pod nawierzchnie, do
fundamentu. Wysoko$¢ swobodnego upadku: 135 cm.

¢ hustawka wazka bez oparcia z oponami - 1 szt. (parametry minimalne: 43x300 cm, h=93 cm)
materiat: stalowa konstrukcja, powlekana lakierem proszkowym, guma. Montaz: kotwienie
Srubami pod nawierzchnie, do fundamentu. Wysokos¢ swobodnego upadku: 91 cm.

e karuzela - 1 szt. (parametry minimalne: 164 x 164 cm, h=74 cm), materiat: stalowa
konstrukcja, powlekana lakierem proszkowym, z siedziskiem z tworzywa sztucznego. Montaz:
kotwienie Srubami pod nawierzchnie, do fundamentu. Wysokos$¢ swobodnego upadku: 74 cm
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bujak na sprezynie - 1 szt. (parametry minimalne: 90 x 27 cm, h=87 cm), materiat: stalowa
konstrukcja, powlekana lakierem proszkowym. Montaz: kotwienie Srubami pod nawierzchnie,
do fundamentu. Wysokos¢ swobodnego upadku: 51 cm.

zestaw zabawowy - 1 szt. (parametry minimalne: 593 x 313 cm, h=300 cm), materiat: stalowa
konstrukcja, powlekana lakierem proszkowym, z elementami z tworzywa sztucznego, wtékna
szklanego, elementy antyposlizgowe, tancuch nierdzewny, liny zbrojone, guma. Montaz:
kotwienie srubami pod nawierzchnie, do fundamentu. Wysokos$¢ swobodnego upadku: 192
cm.

Zestaw zabawowy skfadajacy sie minimalnie z:

0 jednej drabinki,

0 zjezdzalni,

0 matej scianki wspinaczkowej,

0 pomostu ruchomego,

0 jednej wiezy krytej z daszkiem,

0 drabinek tukowych,

0 liny do wspinaczki na pétkolu.

e hustawka podwdjna - 1 szt. (minimalne parametry: 179 x 366 cm, h=260 cm), materiat:
stalowa konstrukcja, powlekana lakierem proszkowym, fancuch nierdzewny. Montaz:
kotwienie srubami pod nawierzchnie, do fundamentu. Wysokos$¢ swobodnego upadku: 135
cm.

e stét do ping ponga - 1 szt. (parametry minimalne: 274 x 152 cm, h=76 cm), materiat:
podstawa wykonana z betonu polimerowego, brzegi stotu wykonane z PCV, siatka: aluminium
4 mm, kolor: niebieski. Montaz: kotwiony w gruncie srubami, do fundamentu betonowego.

UWAGA:

Urzadzenia zabawowe na palcu zabaw muszg posiada¢ odpowiednie atesty i certyfikaty zgodnosci z
odpowiednimi czeSciami normy PN-EN 1176. Wszystkie certyfikaty dotyczgce urzadzen, Wykonawca
zobowigzany jest ztozy¢ wraz z oferty. Certyfikaty nie mogg dotyczy¢ systemu urzadzen, muszg
dotyczy¢ poszczegdlnym urzgdzen. Plac zabaw powinien by¢ poddany ocenie zgodnosci z okreslonymi
normami przed oddaniem do uzytku. Do mocowania urzadzen zabawowych w podtozu nalezy
stosowad fundamenty w formie klockdw betonowych z betonu klasy podanej w projekcie, ktére beda
przygotowywane na miejscu montazu. Szczegdty dotyczace kotwienia urzadzen zabawowych oraz
stfowni zawarte sg w szczegétowej instrukcji dotgczonej do kazdego urzadzenia.

2.5. Urzadzenia sitowni plenerowej

zestaw z drabinkg zrecznosciowq i podcigg nég - 1 szt. (parametry minimalne: 87 x 178 cm,
h=2,49 cm), materiat: stalowa konstrukcja, powlekana lakierem proszkowym. Montaz:
kotwienie srubami pod nawierzchnie, do fundamentu. Wysokos$¢ swobodnego upadku: 195
cm.

orbitrek - 1 szt. (parametry minimalne: 60 x 132 cm, h=188 cm, h=2,49 cm), materiat: stalowa
konstrukcja, powlekana lakierem proszkowym. Montaz: kotwienie srubami pod nawierzchnie
bezpieczng, do fundamentu. Wysokosé swobodnego upadku: 60 cm.
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e wyciskanie siedzac - 1 szt. (parametry minimalne: 60 x 157 cm, h=231 cm), materiat: stalowa
konstrukcja, powlekana lakierem proszkowym. Montaz: kotwienie srubami pod nawierzchnie
bezpieczng, do fundamentu. Wysokosé¢ swobodnego upadku: 56 cm.

¢ tablica z regulaminem sitowni plenerowej - 1 szt. (parametry minimalne: 67 x 10 cm, h=180
cm), materiat: stal malowana proszkowo, drewno. Montaz: kotwienie pod powierzchnie do
fundamentu betonowego.

UWAGA:

Urzadzenia sitowni plenerowej muszg posiada¢ odpowiednie atesty i certyfikaty zgodnosci z
odpowiednimi czesciami normy PN-EN 16630. Wszystkie certyfikaty dotyczgce urzadzen, Wykonawca
zobowigzany jest ztozy¢ wraz z oferty. Certyfikaty nie mogg dotyczy¢ systemu urzadzen, muszg
dotyczy¢ poszczegdlnym urzadzen. Urzadzenia sitowni powinny by¢ poddane ocenie zgodnosci z
okreslonymi normami przed oddaniem do uzytku. Do mocowania urzgdzen sitowni w podtozu nalezy
stosowac fundamenty w formie klockdw betonowych z betonu klasy podanej w projekcie, ktore bedg
przygotowywane na miejscu montazu. Szczegoty dotyczgce kotwienia urzgdzen zabawowych oraz
stowni zawarte sg w szczegétowej instrukcji dotgczonej do kazdego urzadzenia.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu
Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu
Wymagania ogdlne dotyczgce transportu podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 4.

4.2. Transport materiatéw
Transport mieszanki betonowej powinien odbywac sie specjalistycznymi samochodami do przewozu
betonu.

4.3. Transport elementéw wyposazenia
Elementy wyposazenia nalezy przewozic¢ zgodnie z instrukcjg producenta w sposdb zabezpieczajacy je
przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét
Ogdlne zasady wykonywania robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 5.

5.2. Zasady wykonywania robét
Wykonanie fundamentéw:

¢ wykonanie wykopdw - wykopy pod wzgledem usytuowania i rozmiaréw muszg by¢ zgodne
z rozmieszczeniem elementow projektowanych,

e betonowanie fundamentéw - fundamenty nalezy wykona¢ z betonu klasy C16/20, w
fundamentach nalezy wykona¢ gniazda do osadzenia urzadzen matej architektury, urzadzen
zabawowych i urzadzen sitowni;

Montaz elementéw:
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Wszystkie urzgdzenia winny by¢ zamocowane do podtoza zgodnie z zaleceniami producenta w taki
sposob by gwarantowaty stabilnos¢ i bezpieczenstwo.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 6.

6.2. Kontrola wykonywania robdét polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonywania robét z
dokumentacjg projektowa. Ponadto kontroli podlega zgodnos¢ uzytych materiatéw z dokumentacjg
projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru Robot
Wymagania ogdlne dotyczgce obmiaru Robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiaru robét jest m® (metr szescienny) wykonanego fundamentu i szt. (sztuka)
zamontowanego elementu wszystkich zaprojektowanych urzadzen.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru Robét

Ogodlne zasady odbioru Robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SWIORB i wymaganiami
Inspektora.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST 00. ,Wymagania ogdlne” poz. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatnos¢ za ilos¢ wykonanych jednostek obmiarowych wymienionych w pkt. 7 nalezy przyjmowaé na
podstawie
obmiaru i oceny jakosci wykonanych Robét.
Cena wykonania robét obejmuje:
* prace pomiarowe i przygotowawcze,
e pozyskanie i dostarczenie materiatéw,
e wykonanie robét ziemnych,
¢ wykonanie betonowego fundamentu,
*  zasypanie wykopu,
e montaziregulacja poszczegdlnych elementéw zagospodarowania terenu,
¢ roboty wykonczeniowe i uporzagdkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-EN 1176-1:2017-12 ,Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cze$¢ 1: Ogdlne
wymagania bezpieczeristwa i metody badan”
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PN-EN 1176-2:2017-12 Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie. Cze$¢ 2: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan hustawek.

PN-EN 1176-3:2017-12 Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie. Cze$¢ 3: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan zjezdzalni.

PN-EN 1176-5:2009 Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie. Cze$¢ 5: Dodatkowe
wymagania bezpieczenistwa i metody badan karuzeli.

PN-EN 1176-6:2017-12 Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie. Cze$¢ 6: Dodatkowe
wymagania bezpieczeristwa i metody badan urzadzen kotyszgcych.

PN-EN 1176-7:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cze$¢ 7: Wytyczne
instalowania, sprawdzania, konserwacji i eksploatacji.

PN-EN 16630:2015-06 Wyposazenie sitowni plenerowych zainstalowane na state. Wymagania
bezpieczenstwa i metody badan.

PN-EN 206-1:2003 Beton. Cze$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosé

PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementu powszechnego uzytku.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betondw.

PN-EN 12620:2004 i PN-EN 12620:2004/AC:2004 Kruszywa do betonu.

EN 749; EN 1270; EN 1271
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1.CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdét
wykonania elementdow  zagospodarowania terenu, wchodzacej w ramach  PROJEKT
ZAGOSPODAROWANIA PLACU ZABAW | SILOWNI POD CHMURKA PRZY ULICY TOKARSKIEJ W PtOCKU.

1.2 Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jaki dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdot wymienionych w pkt. 1.1, zgodnie ze Specyfikacja D-M.00.00.00 -
Wymagania ogdlne.

1.3 Zakres robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem prac:

e wykonanie ogrodzenia terenu, ogrodzenia urzgdzen sitowni zewnetrznej.

1.4. Okreslenie podstawowe
Okreslenia stosowane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robédt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowg, STWIORB i poleceniami inspektora. Ogdélne wymagania dotyczace robdét podano w D-
M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 1.5.

2. MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 2.1.

2.2 Beton i jego sktadniki

Do fundamentéw betonowych dla urzadzen nalezy stosowaé beton klasy C16/20 wg PN-EN 206-
1:2003. Do betonu powinien by¢ stosowany cement powszechnego uzytku klasy 32,5, wg PN-EN 197-
1:2002. Kruszywo do betonu (piasek, zwir, grys, mieszanka z kruszywa naturalnego sortowanego,
kruszywo tamane) powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620:2004 i PN-EN
12620:2004/AC:2004. Woda powinna odpowiadaé wymaganiom PN-EN 1008:2004.

2.3. Ogrodzenie terenu
Inwestycja przewiduje catosciowe ogrodzenie terenu.
Stupy
e Stup wysokosci ok. 120 cm powyzej gruntu oraz ok. 100 cm powyzej gruntu (ogrodzenie

urzadzen sitowni), zagtebione w fundamencie na min. 50 cm . Wykonany z profilu stalowego o
wymiarach 60 x 60 x 2 mm, wyposazony w plastikowy kapturek. Rozstaw stupéw na 2,58 m.
Ogrodzenie malowane na kolor zgodny z dokumentacjg projektowa.

Fundamenty
e Zaprojektowano stopy fundamentowe z betonu klasy C16/20. Stopy o wymiarach 95 x 40 x 40
cm, lub okragte o $rednicy min. 35 cm. Wierzch stép fundamentowych powinien znajdowacé
sie ponizej poziomu gruntu.
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Przesta
e Przesta wykonane z pretéw stalowych, pionowych o wymiarach 20 x 1,5 mm, zakoriczone
tukiem, wspawanym co 84,34 mm oraz z ksztattownikami poziomymi o wymiarach 60 x 40 x 3
mm. Przesta malowane na kolor zgodny z dokumentacjg projektows.

Furtka
e Zaprojektowano furtke o szerokos$ci 112 cm, wysokosci ok. 120 cm powyzej gruntu oraz ok.

100 cm (furtka ogrodzenia urzadzen sitowni). Skrzydta wykonane z elementéw identycznych
jak reszta ogrodzenia. Bramka zamykana na klamke lub montaz furtki umozliwiajac jej
zamykanie sitg grawitacyjng w czasie ok. 5 sekund. Skrzydto zaopatrzone w minimum dwa
zawiasy. Nalezy wykona¢ montaz furtek, aby zgodnie z PN-EN 1176-7:2009 w kazdej pozycji
zachowywaty minimum 12 mm dystansu od stupkdw.

Wszystkie stalowe elementy ogrodzenia ocynkowane ogniowo, w sposdb zapewniajacy skutecznag
ochrone przed korozja.
Deska betonowa pod ogrodzeniem

e Pod ogrodzenie nalezy wykona¢ podmuréwke z deski betonowej o wymiarach 20 x 6 x 252

cm, przymocowang do ogrodzenia za pomocg ceownika metalowego.

2.4. Ogrodzenie sitowni zewnetrznej
W zachodniej czeSci opracowania terenu projektuje sie niewielki ptotek odgradzajgcy urzadzenia
sitowni od placu zabaw o wysokosci 1 m, metalowy, z bramkg w kolorze antracytowym (RAL 7035).
Ogrodzenie wykonane z tych samych materiatdw co elementy ogrodzenia cato$¢ terenu, lecz o
zmienionych wymiarach. Stupki ogrodzenia betonowane w gruncie na fundamencie nie zbrojonym
(wym. 20 x 20 x 40cm). Dtugos¢ ogrodzenia 34,40 m. Zestawienie elementéw ogrodzenia wokédt
terenu:

e stup stalowy kwadratowy o wymiarach 60 x 60 x 2 mm, h=150 cm, wyposazony w plastikowy

kapturek - 31 szt.

e ksztattownik poziomy o wymiarach 60 x 40 x 3 mm, dtugos$¢ = 108 cm - 87 szt.

e pionowy profil o wymiarach 20 x 1,5 mm, zakoriczony tukiem, wspawany co 84,34 mm, h = 90
cm - 290

e bramka samozamykajgca: stup stalowy kwadratowy o wymiarach 80 x 80 x 3 mm, h=150 cm,
wyposazony w plastikowy kapturek - 2 szt. , stup stalowy kwadratowy o wymiarach 60 x 60 x
2 mm, h=100 cm, wyposazony w plastikowy kapturek - 2 szt., ksztattownik poziomy o
wymiarach 60 x 40 x 3 mm, dtugos¢ = 84 cm - 3 szt., pionowy profil o wymiarach 20 x 1,5 mm,
zakonczony tukiem, wspawany co 84,34 mm, h=90 cm - 8 szt., system zamykajacy bramke;
Swiatto wjazdu: 104,3 cm, szerokos$¢ w osiach stupow 112,3 cm.

e Wierzch stop fundamentowych powinien znajdowac sie ponizej poziomu gruntu oraz ponizej
nawierzchni bezpiecznej (ostatnia warstwa poliuretanu powinna przykrywac¢ fundament).

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu
Roboty zwigzane z ustawieniem ogrodzen wykonywane bedg recznie przy uzyciu drobnego sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 3.

4. TRANSPORT
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4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Wymagania ogolne dotyczgace transportu podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 4.

4.2. Transport materiatow
Transport mieszanki betonowej powinien odbywac sie specjalistycznymi samochodami do przewozu
betonu.

4.3. Transport elementéw wyposazenia
Elementy wyposazenia (przesta, stupki, furtki) nalezy przewozi¢ zgodnie z instrukcjg producenta w
sposéb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét
Ogdlne zasady wykonywania robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 5.

5.2. Zasady wykonywania robot
Wykonanie fundamentéw:
¢ wykonanie wykopdéw - wykopy pod wzgledem usytuowania i rozmiaréw musza by¢ zgodne
z rozmieszczeniem elementéw projektowanych,
* betonowanie fundamentéw - fundamenty stupkdéw nalezy wykona¢ z betonu klasy C16/20 na
mokro w wykonanych otworach. Przed betonowaniem nalezy w otworach umiesci¢ stupki.
Montaz elementéw:
Wszystkie urzgdzenia winny by¢ zamocowane do podtoza zgodnie z zaleceniami producenta w taki
sposob by gwarantowaty stabilnos¢ i bezpieczenstwo.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci Robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogélne poz. 6.

6.2. Kontrola wykonywania robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonywania robdt z
dokumentacjg projektowga. Ponadto kontroli podlega zgodnos¢ uzytych materiatéw z dokumentacja
projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru Roboét
Wymagania ogdlne dotyczgce obmiaru Robot podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiaru robét jest 1 m (metr) wykonanego ogrodzenia.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru Robot

Ogdlne zasady odbioru Robdét podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, SWIORB i wymaganiami
Inspektora.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST 00. ,Wymagania ogdlne” poz. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos¢ za ilos¢ wykonanych jednostek obmiarowych wymienionych w pkt. 7 nalezy przyjmowacé na
podstawie obmiaru i oceny jakoSci wykonanych Robot.

Cena wykonania robét obejmuje:

10.

prace pomiarowe i przygotowawcze,

pozyskanie i dostarczenie materiatéw,

wykonanie robdt ziemnych, wykopow pod fundamenty,

wykonanie betonowego fundamentu,

osadzenie stupkow,

montaz i regulacja poszczegdlnych elementéw zagospodarowania terenu,
roboty wykonczeniowe i uporzadkowanie terenu.

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-H-84018 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki.

PN-H-84019 Stal weglowa konstrukcyjna wyzszej jakosci ogdlnego przeznaczenia. Gatunki.
PN-H-84030/02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do naweglania. Gatunki.

PN-EN 206-1:2003 Beton. Cze$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosé

PN-EN 197-1:2002 Cement. Czes$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementu powszechnego uzytku.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betondw.

PN-EN 12620:2004 i PN-EN 12620:2004/AC:2004 Kruszywa do betonu.

EN 749; EN 1270; EN 1271
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D -13.00.00
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1. CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonywania i odbioru
robot zwigzanych z zatozeniem i pielegnacja zielni w ramach Elementy zagospodarowania terenu,
sprzet zabawowy, sifowni, mata architektura

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jaki dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdot wymienionych w pkt. 1.1, zgodnie ze Specyfikacja D-M.00.00.00 -
Wymagania ogdlne.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
zatozeniem i pielegnacjg zieleni skwerku i obejmuja:
» przygotowanie podtoza pod nasadzenia krzewdw i traw ozdobnych: 28,47 m?
e sadzenie krzewdw lisciastych form naturalnych do wys. 1 m, na terenie ptaskim w gruncie
kategorii Il z catkowitg zaprawg dotdw, Srednica/gtebokosé 0,3 m: 212 szt.
e sadzenie drzew lisciastych, na terenie ptaskim w gruncie kategorii Ill z catkowitg zaprawa
dotéw, srednica/gtebokosé 0,4 m: 4 szt.
e sadzenie traw ozdobnych w gruncie: 18 szt.
« Scidtkowanie: grys granitowy szary pod rabaty z traw ozdobnych: 28,47 m*
e zabiegi pielegnacyjne (1 rok): pielegnacja krzewodw lisciastych: 212 szt., pielegnacja traw
ozdobnych: 18 szt., mechaniczna pielegnacja trawnikéw: 263,83 m”

1.4. Okreslenia podstawowe

e Ziemia urodzajna — ziemia rodzima posiadajgca zdolnos¢é produkcji roslin.

e Materiat roslinny — sadzonki drzew, krzewdw i pnaczy, kwiatéw jednorocznych i wieloletnich.

e Bryta korzeniowa — uformowana (przez szkdtkowanie) bryta ziemi z przerastajgcymi ja
korzeniami rosliny.

* Krzewy — wielopedowe zdrewniate rosliny, nie wytwarzajgce pnia ani korony. Ich gtéwne pedy
powinny wyrasta¢ nie wyzej niz 10 cm nad szyjkg korzeniowg

e Byliny - zielne rosliny wieloletnie, ktore posiadajg zdolnos$¢ do trwatego, wegetatywnego
odnawiania sie bez wzgledu na dtugos¢ zycia ich organéw podziemnych. Niektdre byliny tracg
czeSci nadziemne w zime, a zimujg w postaci takich organdw, jak: trwate korzenie, trwate
nasady pedéw wraz z korzeniami, ktgcza oraz bulwy i cebule. Byliny zimozielone nie tracg
ulistnienia zima.

1.4.1. Okreslenie rodzaju robdt wg wspdlnego stownika zamoéwien
e (CPV45112711-2 Roboty w zakresie ksztattowania parkdw;

e Dodatkowe rodzaje robdt wg wspdlnego stownika zaméwien (CPV)

e CPV45212120-3 Parki;

e (CPV45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowania terendow zielonych;
e (CPV45112712-9 Roboty w zakresie ksztattowania ogroddw.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatow
Jako$¢ materiatdw, elementéw i wyrobow dostarczanych na budowe powinna by¢ zgodna z
wymaganiami norm panstwowych (PN lub BN), a w przypadku braku norm z wymaganiami
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okreslonymi w Swiadectwie ITB. Nie nalezy dopuszczaé¢ do wbudowywania materiatéw, elementéw i
wyrobow dostarczanych wg wymagan technicznych okreslonych w normach zaktadowych, bez
wydanej uprzednio decyzji Instytutu Techniki Budowlanej w trybie obowigzujacych przepiséw. Nie
nalezy dopuszcza¢é do wbudowywania materiatow, elementéw i wyrobéw importowanych bez
uzyskania pozytywnej opinii ITB. W przypadku, gdy w projekcie nie podano wymagan technicznych
dla materiatéw, elementéw i wyrobéw lub wymagania takie podano w sposéb ogdlnikowy, dopuszcza
sie okreslenie ich jakosci przez projektanta w porozumieniu z Inwestorem (Inspektorem Nadzoru
Inwestorskiego) i dokonanie odpowiedniego wpisu w dzienniku budowy.

W przypadku stwierdzenia w przeznaczonych do wbudowania materiatach, elementach i
konstrukcjach wad i uszkodzen wiekszych niz jest to dopuszczalne, albo w przypadku nasuwajgcych sie
watpliwosci do jakosci materiatéw, nalezy poddaé materiaty, elementy i konstrukcje przed ich
wbudowaniem badaniom technicznym w zakresie okreslonym przez Projektanta lub Kierownika
Budowy.

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom jakosciowym powinny byé¢ przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robét, w
ktérym zajdg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko,
liczac sie z ich nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

Nalezy zapewnié, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one potrzebne do robét,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowywaty swojg jakos¢ i byty dostepne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw nalezy zlokalizowaé w obrebie terenu budowy, w miejscu
uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru, biorgc pod uwage specyfike obiektu, a zwtaszcza nie naruszenie
istniejgcego drzewostanu.

2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy nie moze by¢ zagruzowana,
przeros$nieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Drzewa
Wymagania szczegétowe dotyczgce materiatu roslinnego.
* miejsca sadzenia drzew powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows;

e drzewa sadzi¢ w doty o wymiarach 0,7 x 0,7 m zaprawione ziemig zyzng z hydrozelem;

e przed wykopaniem dotu pod sadzong rosline trzeba odchwascié teren;

e jezeli gleba w miejscu sadzenia jest bardzo zwiezta, dobrze jest wzruszy¢ dno i $cianki otworu
aby roslinie umozliwi¢ przenikanie do otaczajgcego podtoza;

e drzewa balotowane nalezy sadzi¢ w okresie bezlistnym - termin wiosenny (15.111-15.1V) lub
jesienny (15.X-15.X1);

e w okresie wegetacji sadzi¢ jedynie rosliny w uprawie kontenerowej;

e drzewa w szpalerach sadzi¢ o jednakowych parametrach;

e rosline w dole ustawiamy tak, aby po zakopaniu znalazta sie na gtebokosci, na jakiej rosta;

e ziemie ubi¢ wokdt posadzonych drzew, aby gleba szczelnie przylegata do drobnych korzeni, co
utatwi podsigkanie wody i zapobiegnie nadmiernemu osiadaniu rosliny po posadzeniu
(zachowac ostroznosc przy szyjce korzeniowej);

e posadzone drzewo zabezpieczyé przed wiatrem za pomocg 3 palikdéw (wysokos¢ palikéw
powinna siegac ponizej korony);

e paliki potgczy¢ 3 listewkami poprzecznymi ;

e paliki i listwy poprzeczne powinny by¢ zaimpregnowane;
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e tasma parciang umocowac pien drzew do palikdéw na 2 wysokosciach; w potowie wysokosci
pnia i na wysokosci gérnych listew; taSme wigza¢ w dsemke;

¢ uformowac mise wokot drzewa o Srednicy 1m i intensywnie podla¢;

¢ mise wypetni¢ przekompostowang korg sosnowg ( warstwa 6 cm).

Korona drzew:
e symetryczna, wyraznie wyksztatconym pgkiem wierzchotkowym, rGwnomiernie rozgateziona

w sposéb typowy dla gatunku i odmiany z prostym przewodnikiem,

e przyrost ostatniego roku powinien wyraznie i prosto przedtuza¢ przewodnik, bez przycietych
pedodw,

e odstep miedzy okdtkami oraz przyrost ostatniego roku proporcjonalny do wielkosci catego
drzewa,

e barwa lisci typowa dla odmiany; liscie nie powinny by¢ zwiedniete, zwijajgce sie, z plamami i
odbarwieniami bedgcymi objawami chorobowymi,

e paki kwiatowe i lisSciowe powinny by¢ zdrowe, bez odznak zasychania,

Wady niedopuszczalne:
¢ silne uszkodzenia mechaniczne roslin,

e $lady zerowania szkodnikéw,

¢ oznaki chorobowe,

e zwiedniecie i pomarszczenie kory na korzeniach i czesciach naziemnych,
* martwice i pekniecia kory,

e uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowe;.

2.4. Krzewy i byliny, trawy
Dostarczone sadzonki powinny by¢ zgodne z normg PN-87/R-67023 i PN-87/R-67022, wtasciwie
oznaczone, tzn. muszg miec etykiety, na ktérych podana jest nazwa tacifiska, forma, wysokos$¢ pnia,
numer normy.
Sadzonki krzewéw powinny by¢ prawidtowo uformowane z zachowaniem pokroju
charakterystycznego dla gatunku i odmiany oraz posiadaé nastepujgce cechy:

e pak szczytowy przewodnika powinien by¢ wyraznie uformowany,

e przyrost ostatniego roku powinien wyraznie i prosto przedtuza¢ przewodnik,

e system korzeniowy powinien by¢ skupiony i prawidtowo rozwiniety,

e na korzeniach szkieletowych powinny wystepowac liczne korzenie drobne,

e u roslin sadzonych z brytg korzeniowa, np. drzew i krzewodw iglastych, bryta korzeniowa

powinna by¢ prawidtowo uformowana i nie uszkodzona,
e pedy korony u krzewdw nie powinny by¢ przyciete, chyba Ze jest to ciecie formujace, np. u
form kulistych,

e blizny na przewodniku powinny by¢ dobrze zarosniete.
Wady niedopuszczalne:

¢ silne uszkodzenia mechaniczne roslin,

e $lady zerowania szkodnikow,

e oznaki chorobowe,

e uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowej,

e zte zroSniecie odmiany szczepionej z podktadka.

Wymagania dotyczgce materiatu szkotkarskiego:
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Uwaga

Rosliny muszg mie¢ zrownowazone proporcje pomiedzy wielkoscig czesci nadziemnej
i systemu korzeniowego.

Materiat szkétkarski musi by¢ dobrze rozgateziony i mie¢ wyglad charakterystyczny dla danego
gatunku.

Bryta korzeniowa powinna by¢ dobrze przeros$nieta, a korzenie mie¢ wyglad charakterystyczny
dla danego gatunku. Korzenie nie mogg sie zawija¢ w pojemniku.

Korzenie bylin nie mogg sie podwijac, a bryta korzeniowa nie moze by¢ zbyt Scisnieta. grubych
peddéw. Ewentualne drobne uszkodzenia mozna zabezpieczy¢ odpowiednimi srodkami.
Rosliny stabe, uszkodzone, zwiedniete i z oznakami choréb nalezy odrzucic.

Podtoze w pojemniku powinno by¢ rOwnomiernie przerosniete korzeniami, bryta korzeniowa
ma pozostaé w catosci po usunieciu pojemnika. Na jej spodniej stronie nie moze wystepowac
zbytnie zageszczenie splatanych korzeni, ktorych wierzchotki winny by¢ jasne i zywotne.

W okresie wegetacji rosliny majg byc silne, bez widocznych uszkodzern mechanicznych i
objawéw chorobowych, wtasciwie wybarwione (niektére byliny wykazujg duze zmiany,
intensywniejsze wybarwienie mtfodych peddw wyrastajgcych wiosng, jesienna zmiana
zabarwienia lisci) w okresie wegetacji.

Przygotowanie terenu pod montaz urzadzen, wykonanie nawierzchni oraz nasadzenia polega¢ bedzie

na zdejmowaniu wierzchniej warstwy ziemi gdzie wykonawca moze napotkaé na pnie, korzenie

pozostatych po karczowaniu krzewdéw. Po wykonaniu wszystkich prac zwigzanych z wykonaniem

nawierzchni, montazem urzadzen oraz wykonaniem nasadzen, wykonawca jest zobowigzanych do

plantowania terenu wokdét obszaru wykonywanych czynnos$ci montazach.

Zastosowane materiaty do sadzenia krzewow i bylin

Parametry forma

Nazwa tacifiska / nazwa Liczba Forma llosé
Lp. drzewa / obwéd Wymagania jakosciowe
polska szkotkowan sprzedazy (szt.)
pnia w (cm)
1 Aesculus  x  carnea/ x3 Pa=220 /ob. 14- B+S/w Dobrze  wyksztatcona 1
Kasztanowiec czerwony 16 cm pojemnik | korona o0 szerokosci
u min. 150 cm,
uksztattowana na
wysokosci min. 1,80 m
ale nie wyzej niz 2 m,
zachowane proporcje
miedzy pniem a korong
2 Betula pendula / Brzoza x3 Pa=220 /ob. 14- B+S/w Dobrze wyksztatcona 3
brodawkowata 16 cm pojemnik korona o szerokosci
u min. 150 cm,
uksztattowana na
wysokosci min. 1,80 m
ale nie wyzej niz 2 m,
zachowane proporcje
miedzy pniem a korong
3 Spirea japonicum X2 50 C5 3

"Goldmound" / Tawuta
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japonska "Goldmound"

Salvia nomerosa /

Szatwia omszona

X2

50

C5

69

Pennisetum
alopecuroides "Hameln" /
Rozplenica japonska

"Hameln"

X2

50

C5

Calamagrostis xacutiflora
'Karl Foerster' / Trzcinnik
ostrokwiatowy "Karl
Forester"

X2

50

C5

12

Sosna gorska
(kosodrzewina) / Pinus

mugo

X2

50

C5

Pecherznica kalinolistna
"Luteus" / Physocarpus

opulifolius 'Luteus'

X2

50

C5

Forsycja posrednia
"Maluch" / Forsythia x
intermedia "Maluch"

X2

50

C5

12

10

Pieciornik  krzewiasty /

Potentilla fruticosa

X2

50

C5

108

11

Deren biaty
"Eleganitisima" / Cornus

alba "Elegantisima"

X2

50

C5

Ponadto zyzna ziemia ogrodnicza lub torf do zaprawy dotow.

2.4. Trawniki
Ziemia roztozona pod trawnik powinna spetnia¢ nastepujgce parametry:

Trawniki nalezy wykona¢ poprzez wysiew odpowiedniej mieszanki nasion.

warto$¢ pH w wodzie: 5.5-6.5
zasolenie w g KCI/I: ponizej 2.0

postac frakcja sypka: 0-20 mm

azot catkowity: 100 - 300

fosfor: 100 - 300

potas: 150 - 450

zawartos¢ metali ciezkich: ponizej normy
zawartosc substancji organicznej % obj: <25 %
porowatosé ogdlna % ob:j <85%
pojemnos¢ wodna % obj: <65 %
pojemnos¢ powietrzna % obj: <20 %

Mieszanka traw na trawnik parkowy:

kostrzewa owcza - 10%

kostrzewa czerwona roztogowa- 40%
kostrzewa czerwona pétkepkowa - 10%
zycica trwata - 40%
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien byc
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w STWIORB, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

3.1. Sprzet do zaktadania zieleni
Wykonawca przystepujgcy do prac powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z okreslonego
sprzetu:

e glebogryzarki,

¢ watu gtadkiego do rekultywacji trawnikow,

e sprzetu do pozyskiwania i rozprowadzania ziemi urodzajnej.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie powodujg
negatywnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatéw.

4.1. Transport materiatéw do wykonywania nasadzen

Sadzonki roslin mogg byé przewozone wszystkimi srodkami transportowymi, pod warunkiem, ze
podczas transportu nie uszkodzi sie, ani nie pogorszy jakosci materiatu szkétkarskiego. W czasie
transportu krzewy muszg byé zabezpieczone przed uszkodzeniem bryty korzeniowej i peddw, przed
wyschnieciem i przemarznieciem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania dotyczace wykonywania roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jakosc
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektows,
wymaganiami STWIORB projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2. Wymagania dotyczgce wykonywania roboét zwigzanych z przygotowaniem gruntu
Zalecenia ogdlne:

e Gleba powinna zawiera¢ mozliwie jak najmniej grudek, kamieni, odpadéw oraz korzeni
chwastéw trwatych. Zaleca sie stosowanie sita z oczkami o srednicy 2,5 cm.

e Gleba powinna sie charakteryzowac¢ duzg porowatoscig i gruzetkowatoscig (zawartoscig
agregatow glebowych).

e Teren nalezy doktadnie odchwascic.

e Do wszystkich srodkéw uzytych do wzbogacania gleby nalezy dotaczyé dokumentacje
dotyczacg m.in. wartosci pH, wskaznika zyznosci gleby oraz zawartosci metali ciezkich
(rozporzadzenie polskiego Inspektoratu Ochrony.

e Roslin, dotyczace uzyzniania i stosowania Srodkdow wzbogacajgcych glebe, PN-EN 13039:2002,
PN/EN 13038:2002). Dostawca wspomnianych $rodkéw powinien mieé akredytacje
Inspektoratu Ochrony Ros-lin i znajdowad sie na liscie dostawcéw zatwierdzonych przez
Inspektorat.

5.3. Krzewy

5.4.1. Wymagania dotyczace sadzenia krzewéw
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Wymagania dotyczgce sadzenia krzewdw sg nastepujace:

miejsce sadzenia — powinno byé wyznaczone w terenie, zgodnie z dokumentacjg projektows,
przed sadzeniem nalezy usungl kontenery oraz opakowania, pozostawi¢ mozina jedynie
materiaty, ktére ulegajg biodegradacji,

rosliny z brytg korzeniowg lub w pojemnikach nalezy sadzi¢ na takiej samej gtebokosci jak
rosty w szkétce,

wszelkie uszkodzone korzenie nalezy odcig¢ ostrym narzedziem, rany ciecia o S$rednicy
powyzej 3 cm nalezy zabezpieczy¢ fungicydem,

korzenie roslin zasypywac sypka ziemia, a nastepnie prawidtowo ubi¢, uformowaé miske i
podlac.

powierzchnie pod krzewami nalezy wyscidtkowa¢ 5 cm warstwg przekompostowanej kory
drzew iglastych.

5.4.2. Pielegnacja
Pielegnacja po posadzeniu polega na:

podlewaniu,

odchwaszczaniu,

nawozeniu,

usuwaniu odrostéw korzeniowych,

wymianie uschnietych i uszkodzonych krzewow,
przycieciu ztamanych i chorych peddw (ciecia sanitarne).
cieciu formujgcym,

zabezpieczenie na zime roslin w donicach.

5.4. Byliny

5.5.1. Wymagania dotyczace sadzenia bylin
Wymagania dotyczgce sadzenia bylin sg nastepujace:

przed sadzeniem nalezy usungé¢ kontenery oraz opakowania, pozostawi¢ mozna jedynie te
materiaty, ktére ulegajg biodegradacji,

rosliny nalezy sadzi¢ na takiej samej gtebokosci jak rosty w szkotce,

wszelkie uszkodzone korzenie nalezy odcigé ostrym narzedziem. Rosliny nalezy umiesci¢ w
dole

i zasypac.

5.5.2. Pielegnacja
Pielegnacja po posadzeniu polega na:

podlewaniu,

odchwaszczaniu,

nawozeniu,

systematyczne usuwanie przekwittych kwiatéw lub kwiatostandéw,
usuwanie pojawiajgcych sie chwastow,

wymianie uschnietych i uszkodzonych roslin,

przycieciu ztamanych i chorych peddw,

wiosenne wyciecie suchych czesci traw.

5.5. Rekultywacja istniejgcego trawnika

Istniejgce trawniki poddaé¢ doktadnej rekultywacji. Nalezy oczysci¢ teren z kamieni, gatezi itp. a
nastepnie poddaé wyréwnaniu watem gtadkim i pozostawieniem na okres minimum 2 dni. W
nastepnej kolejnosci skosié¢ istniejgcg trawe na wysoko$¢ ok. 5 cm i doktadnie wygrabié. Ponownie
wyréwnaé teren watem i wykonaé areacje na gtebokosci ok 2 cm. Nastepnie wysia¢ regeneracyjna
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mieszanke traw w ilosci ok 3 kg/100 m2 trawnika. Po wysianiu zwatowa¢ watem. Nalezy utrzymywac
umiarkowang wilgotnos¢ trawnika.

Zabiegi, ktore nalezy wykonywac w czasie wegetacji to:
e koszenie - srednio co 5-10 dni w zaleznosci od potrzeb,
e systematyczne nawozenie - czestos$¢ zalezy od rodzaju nawozéw — pojedyncze, mieszanki,
nawozy o spowolnionym dziataniu,
e podlewanie - w przypadku braku opadéw w upalne lata,
¢ watowanie - zawsze po zimie,
e chemiczne odchwaszczanie - 1-2 razy w czasie sezonu wegetacyjnego,
e grabienie i napowietrzanie darni - kilkakrotnie w sezonie wegetacji,
* wapnowanie trawnika co 2-3 lata.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci Robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogélne poz. 6.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét i stosowanych materiatéw.

6.2. Krzewy, byliny i trawniki
Kontrola jakos$ci robét w zakresie sadzenia drzew i krzewdw polega na sprawdzeniu:
e wielkosci dotow,
e zaprawienia ich ziemig rodzajng,
e zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacjg projektowg w zakresie miejsc sadzenia,
gatunkéw
i odmian, odlegtosci sadzonych roslin,
e materiatu roslinnego w zakresie wymagan jakosciowych systemu korzeniowego, pokroju,
wieku, zgodnosci z norma PN-87/R-67023,
e opakowania, przechowywania i transportu materiatu roslinnego,
¢ wykonania prawidtowych misek przy drzewach po posadzeniu i podlaniu,
e wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformowanych drzew i krzewow,
e zasilania nawozami mineralnymi.
Kontrola przy odbiorze posadzonych drzew, krzewéw dotyczy:
e zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacjg projektows,
e zgodnosci posadzonych gatunkow i odmian oraz ilosci drzew i krzewéw z dokumentacjg
projektowa,
¢ wykonania misek przy drzewach i krzewach,
e jakosSci posadzonego materiatu.

Kontrola robdt w zakresie nasadzen bylin polega na sprawdzeniu:
e zgodnosci umiejscowienia roslin z dokumentacjg projektowg pod wzgledem wymiaréw rabat,
rozmieszczenia poszczegdlnych gatunkow i odmian, odlegtosci sadzenia,
e jakosci sadzonego materiatu roslinnego (bez uszkodzen fizjologicznych i mechanicznych, z
zachowaniem jednolitosci pokroju, zabarwienia i stopnia rozwoju),
e prawidtowosci zabiegdw pielegnacyjnych (podlewanie, odchwaszczanie, nawozenie,
przycinanie przekwittych i uschnietych kwiatostanéw, wymianie uschnietych roslin).
Kontrola robét przy odbiorze wykonanych nasadzen bylinowych polega na:
e zgodnosci wykonania rabat z dokumentacjg projektowg i STWIORB pod wzgledem ksztattu i
wygladu rabat,
e jakosci sadzonego materiatu (jednolitosci barwy, pokroju, stopnia rozwoju),
e przy odbiorze jesienig nalezy sprawdzi¢ zabezpieczenie na okres zimy.
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Kontrola wykonywania trawnikéw polega na sprawdzeniu:
e oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,
e grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
e prawidtowego uwatowania terenu,
e zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowej,
e gestosci zasiewu nasion,
e prawidtowej czestotliwosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczenia,
e okresdw podlewania,
e dosiewania ptaszczyzn trawnikdw o zbyt matej gestosci.

Kontrola robét przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

e prawidtowe] gestosci trawy,
e obecnosci chwastéw i niewysianych gatunkdéw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru Robot
Wymagania ogdlne dotyczgce obmiaru Robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 7.

7.2. Jednostki obmiarowe
Jednostkg obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) rekultywacji trawnikéw.
Jednostka obmiarowag jest szt. (sztuka) posadzenia drzewa, krzewu i traw ozdobnych (bylin).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru Robét

Ogodlne zasady odbioru Robdt podano w D-M.00.00.00 - Wymagania ogdlne poz. 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWIORB, jezeli wszystkie
wskazane wymagania zostaty spetnione.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST 00. ,Wymagania ogdlne” poz. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena posadzenia 1 szt. drzewa, krzewu i trawy obejmuje:
e roboty przygotowawcze: wykopanie dotdéw, rozmieszczenie roslin, zaprawienie dotow,
e dostarczenie materiatu roslinnego,
e pielegnacja posadzonych roslin.
Cena 1 m? rekultywacji trawnika obejmuje:
* roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, nawozenie,
e rekultywacja trawnikow,
e pielegnacja trawnikow: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-70/G-98011 Torf rolniczy.

PN-87/R-67023 Materiat szkdtkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste.
PN-R-67030 Cebule, bulwy, ktacza i korzenie bulwiaste roslin ozdobnych.
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